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Zdefiniowanie problemu
Uktad fizyczny
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Formalizm Matrix-Product States(MPS)

MPS dla otwartych warunkéw brzegowych(OBC)
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MPS dla periodycznych warunkéw brzegowych(PBC)
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Zapis dowolnego stanu w postaci MPS
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Zapis dowolnego stanu w postaci MPS
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Specjalna posta¢ MPS

Lewostronnie unormowany MPS
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Dziatania na MPSach
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Graficzna reprezentacja
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Graficzna reprezentacja
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Metoda wariacyjna w dziedzinie MPS (VMPS)

Podstawa metody
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VMPS

Graficzna reprezentacja (1|1))
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VMPS

Graficzna reprezentacja (¢|H|v)
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VMPS

Minimalizacja na i-tym wezle
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VMPS

Minimalizacja na i-tym wezle
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VMPS
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Eo(D), dla L =100, v = 0.5
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Eo(D), dla L =100, vy =1
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|Ey — Ex|(D), dla L = 100, v = 0.5
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|Ey — Ex|(D), dla L =100, v = 1
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|E; — Ex|(D), dla L = 100, v = 2
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